Lakosné Makar Erika: Robotok a jové szolgalataban

A Lego EV3 Mindstorms készletbdl épitett robot mikodését mutatjuk be, amely leméri egy
minimum 2 méter szélességl és hosszusagu, téglalap alapu helyiség A és B oldalat, majd ezek
utan kiszamitja és ki is irja a terlletét, kertiletét. A program az EV3 sajat programnyelvén késziilt
el. A robot épitésekor figyelembe kellett venni, hogy a sulya a lehet6 legkisebb, a kerekei pedig
kozel legyenek egymadshoz, hogy a robot minél fordulékonyabb legyen. A szenzort pedig a lehet6
legmagasabbra kellett helyezni, hogy a robot razkédas kozben ne lassa a foldet.



